1. WYMIARY

Instrukcja instalacji
dualnego detektora ruchu
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3. OCHRONA PRZED FALSZYWYMI
ALARMAMI

Technologia mikroprocesorowa oparta na
analizie sygnatu Fuzzy Logic.

§ Neuronowa nauka warunkéw otoczenia.
§ Zabudowana elektronika, tzw. modut PCB
§ Odpornos¢ na fale radiowe o czestotliwosc

od 80MHz do 1GHz przy 50V/m.

Bezproblemowa praca w poblizu sieci
$redniego napiecia, do 8KV.
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§ Regulowany licznik impulsow.
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Pofaczenie wejscia L/FTA z wyjsciem % \or 4 ;_4$ l_'__-,:m 8 U )i' L N

centrali (SW+, Set+) dajgcym +12 V po
zataczeniu w dozor powoduje, ze LED czujki jest
wytgczony. Pierwsze zadziatanie przekaznika
alarmowego czujki spowoduje ciggte Swiecenie
sie LED. Reset czujki jest mozliwy po
ponownym zatgczeniu i wylgczeniu +12 V na
wejsciu L/FTA.

Potaczenie wejscia L/FTA z wyjsciem
centrali (AL+, A+ve) dajagcym +12 V przy
alarmie z tej czujki powoduje, ze LED czujki po
zalgczeniu centrali w dozér i przy pierwszym
zadziataniu przekaznika alarmowego czujki
zaczyna miga¢. Ponowne zafgczenie sie
przekaznika alarmu powoduje ciagte Swiecenie
sie LED. Reset czuki jest mozliwy po
ponownym zatgczeniu i wylgczeniu +12 V na
wejsciu L/FTA.

6. USTAWIENIE KATA WIDZENIA

7. REGULACJA WYSOKOSCI MONTAZU

8. POLE DETEKCJI DLA WYSOKOSCI 2\
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9. DETEKCJA RUCHU

13. WYBOR LOKALIZACJI

Unikaj instalacji blisko zrodet fatszywych
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10. POLE DETEKCIJI
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14. INSTALACJA ELEKTRYCZNA

17. UCHWYT DO MONTAZU SUFITOWEGO

Unikaj réwnolegtego uktadania przewodow

11. MONTAZ DETEKTORA

Jedynie do uzytku wewnetrznego

15. DEMONTAZ ELEKTRONIKI

12. MONTAZ DETEKTORA

Uszczelnij
wszystkie otwory

Do montazu na stabilnym podtozu
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16. MONTAZ BEZ UCHWYTU
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