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AVS ELECTRONICS

SPIDER PA
Zewnêtrzna czujka PIR

(dwa podwójne pyroelementy)

IST0510V1/1

SYSTEM JAKOŒCI
CERTYFIKAT

ISO 9001
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CHARAKTERYSTYKA DZIA£ANIE

ZASILANIE ...

ANALIZA SYGNA£U

Amplituda

Okres impulsu

Czêstotliwoœæ pomiêdzy impulsami

Polaryzacja impulsu

Detekcja przez oba elementy PIR

SPIDER PA to pasywna czujka podczerwieni o
dwóch podwójnych pyroelementach
przeznaczona do zastosowañ zewnêtrznych.

Dwa tory detekcji oraz mikroprocesorowa
analiza sygna³u eliminuj¹ powstawanie
fa³szywych alarmów.

Stopniowa regulacja czu³oœci oraz zastosowana
automatyczna kompensacja temperatury
pozwalaj¹ na dostosowanie pracy czujki do
warunków œrodowiskowych.

Wbudowany buzzer i wskaŸnik diody LED
u³atwiaj¹ce przeprowadzenie Walk Testu.

Wyjœcie AUX pozwalaj¹ce na wspó³pracê
dwóch czujek w iloczynie.

Regulowany zasiêg detekcji umo¿liwiaj¹cy
w³aœciwe dopasowanie do obszaru chronionego.

Po w³¹czeniu zasilania czujka przez 30 sekund
znajduje siê w trybie rozruchowym. W tym
czasie buzzer i dioda LED s¹ w³¹czone.

Sygna³ analogowy pochodz¹cy od dwóch
podwójnych pyroelementów podlega cyfrowej
analizie, w której brane s¹ pod uwagê
nastêpuj¹ce wielkoœci:

Spe³nienie wszystkich 5 kryteriów generuje
„w³aœciwy alarm”.
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Opis

Obudowa

Œruba mocuj¹ca

Elementy opcjonalne

Styk
sabota¿owy

Œruba
mocuj¹ca

Œruba
dystansowa

P³ytka
elektroniki

Podstawa

Tylnia p³ytkaUszczelka
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Demont czujki Spider¿Demont czujki Spider¿

1
Zdejmij obudowê

2

3

Wyjmij p³ytkê
elektroniki czujki
rozchylaj¹c przy
tym plastikowe
podpórki.

Zdejmij podstawê
czujki.

Pierœcieñ

Œruba
dystansowa
styku
sabota¿owego

Do monta¿u œciennego u¿yj 2
ko³ków rozporowych o œrednicy

5mm.f

Monta¿ na œcianie

Aby zainstalowaæ styk
sabota¿owy zobacz stronê 5.

Monta¿ na s³upku

Aby zainstalowaæ styk
sabota¿owy zobacz stronê 5.

Do instalacji czujki na s³upku przy
pomocy opcjonalnych uchwytów
monta¿owych nale¿y u¿yæ 8 œrub o
wymiarach M4x10.

Pierœcieñ

Œruba dystansowa
styku sabota¿owego

Otwór na œrubê mocuj¹c¹ styk
sabota¿owy powinien mieæ
œrednicê 3,25mm.

Otwór na œrubê mocuj¹c¹
styk sabota¿owy

Otwór na
przewód

43
,5



Je¿eli p³ytka elektroniki w
raz z optyk¹ czujki ustawiana
jest na wprost, przewod
wyprowadzamy z dowolnego
otworu.
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Styk sabota¿owy na oderwanie od pod³o¿a

UWAGA

U³o¿enie podstawyUWAGA

Do poprawnego dzia³ania styku
sabota¿owego, chroni¹cego czujkê
przed oderwaniem od œciany lub
s³upka, nale¿y u¿yæ œruby
dystansowej.

Aby u¿ywaæ styku
sabota¿owego na
oderwanie od
pod³o¿a nale¿y
wyci¹æ otwór w
podstawie
obudowy.

Je¿eli p³ytka elektroniki w raz
z optyk¹ czujki ukierunkowana
jest na boki, przewód
wyprowadzamy tak jak to
pokazano na rysunku.

Przewód i styki
sabota¿owe

obudowy

U¿yj œruby mocuj¹cej
w raz z pierœcieniem w
celu przykrêcenia
tylniej p³ytki do
podstawy obudowy.

Ustal w³aœciwe prowadzenie przewodu.

Je¿eli przewód doprowadzony jest z
boku czujki nale¿y u¿yæ otworów do
tego przeznaczonych (patrz rys. po
prawej stronie).

Je¿eli przewód wychodzi z ty³u obudowy
u¿yj otworu na œrodku podstawy (zobacz
rys. z lewej strony).

Prowadzenie przewodu
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ELEKTRONIKA

S4 - OFF TTS4 - OFF TT

Zamkniêty

Otwarty
(fabrycz.)

Tamper w³¹czony

STYK SABOTA¯OWYSTYK SABOTA¯OWY

Styk sabota¿owy montujemy po tej stronie, po której
zrobione jest wyprowadzenie przewodu.

Zaciski styku sabota¿owego
pod³¹czamy do zacisków
C/NC centrali.

ochrona przed oderwaniem
od œciany

Tamper wy³¹czony

Umocuj p³ytkê na w³aœciwym
miejscu tak aby zaciski
wejœciowe znajdowa³y siê po
prawej stronie. (zobacz
rysunek). Po pod³¹czeniu czujki do zasilania

buzzer i dioda LED przez 30s
sygnalizuj¹ tryb rozruchowy czujki.

Aby wy³¹czyæ
buzzer zdejmij
zworê S1.

Czujka SPIDER PA posiada
wbudowany buzzer i diodê LED do
sygnalizacji akustycznej i optycznej
zadzia³ania czujki (alarmu).

ELEKTRONIKA SYGNALIZACJA
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MASKOWANIE

W celu zredukowania k¹ta
detekcji lub
wyeliminowania
konkretnych wi¹zek u¿yj
specjalnej folii
dostarczonych w raz z
czujk¹.

Folia dzieli chroniony
obszar na 12
segmentów, z których
ka¿dy to 15 .o

SprawdŸ czy
zamaskowa³eœ
prawidlowe
pozycje.

Okreœl obszar który
chcesz wyeliminowaæ
z pola detekcji czujki
i zaznacz segmenty
potrzebne do
wyciêcia.

Upewnij siê, ¿e odpowiednie
segmenty zamontowane s¹
tak samo dla obu
elementów. PIR.

Umieœæ obie folie na swoim
miejscu tak jak to pokazano na
rysunku.

Wytnij zaznaczone segmenty tak aby
uzyskaæ w³aœciwy k¹t detekcji.
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ZACISKI ZWORKI

S1

S2

S3

RESET

+
-

B

AUX

C
NC/NO

Zasilanie 12 V
Zasilanie 0 V

•

•

Poz. B

Poz. A

Wejœcie stanu systemu. Jeœli system jest rozbrojony i na wejœcie
B podane jest 12V, SPIDER PA dzia³a nastêpuj¹co:

wyjœcie alarmowe bêdzie zawsze nieaktywne (bêdzie
aktywne dopiero po 5s po zdjêciu napiêcia

dioda LED i buzzer s¹ zawsze gotowe sygnalizacji alarmu

Wejœcie do pod³¹czenia dodatkowej czujki dla pracy w trybie
AND

Wyjœcie alarmowe C/NC lub C/NO w zale¿noœci od ustawienia
zworki S3.

Fabryczn.

ZamkniêtaZamkniêta

Zamkniêta

Zamkniêta

Zamkniêta

Zamkniêta
Otwarta

Otwarta

Otwarta

Otwarta

Poz. A

Poz. B

Buzzer w³¹czony

Dioda LED w³¹czona

Dioda LED wy³¹czona

Wyjœcie alarmowe C/NO

Buzzer wy³¹czony

Reset czujki

Praca normalna

Wyjœcie alarmowe C/NC
Poz. A
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Prze³¹czniki DIP

LOW

NORMAL
(fabrycz.)

HIGH

SECURITY

DIP 1 i DIP 2 - regulacja czu³oœci

AND

AND
(fabrycz.)

DIP 3 - WEJŒCIE AUX

(fabrycz.)

DIP 4 - ALARM OUTPUT

Czu³oœæ wysoka. Czu³oœæ jest normalna i dzia³a pojedynczy licznik
impulsów.

Czu³oœæ niska. Czu³oœæ jest o po³owê ni¿sza od normalnej i dzia³a podwójny
licznik impulsów.

Czu³oœæ normalna.

SPIDER PA dzia³a jak w trybie NORMAL, ale wystarczy ¿e jeden element
PIR zadzia³a 3 razy w ci¹gu 30s aby zosta³ wygenerowany alarm.

Czujka bêdzie generowa³a alarm tylko wtedy, gdy w czasie 30s po wykryciu
intruza druga czujka pod³¹czona do wejœcia AUX te¿ wygeneruje alarm.

Czujka wygeneruje alarm kiedy obie czujki w tym samym czasie
wykryj¹ intruza.

Wyjœcie NC bez rezystora

Do wyjœcia alarmowego pod³¹czony jest szeregowo rezystor 4K7
(typowe dla pod³¹czenia do centrali alarmowej AVS).

�

warunkowy

1
2

1
2

1
2

1
2

O
N

O
N

O
N

O
N

O
N

O
N

O
N

O
N

3
3

4
4
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POLE DETEKCJI

Uk³ad optyczny czujki
mo¿e byæ regulowany w
zakresie ±90 . Zakres
detekcji czujki wynosi
14m,

o

90 .o

Reguluj¹c ustawienie optyki czujki trzymaj
p³ytkê elektroniki na wysokoœci zacisków
wejœciowych.

Optyka czujki mo¿e byæ ustawiana w
zakresie 7 pozycji, ka¿da stanowi k¹t 15 .o

Oba elementy PIR posiadaj¹ to samo pole
detekcji. Nie mo¿liwa jest sytuacja aby
elementy PIR chroni³y ró¿nych obszarów.

POLE DETEKCJI

0 5 10 14 m

450

450

9000
5

10
14

14
10

5
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Detekcja

MINIMALNY ZASIÊG DETEKCJI

ŒREDNI ZASIÊG DETEKCJI

MAKSYMALNY ZASIÊG DETEKCJI

1. Maksymalny zasiêg detekcji 14m.
2. Œredni zasiêg detekcji 8m.
3. Minimalny zasiêg detekcji 3m.

ZMIANA POLA DETEKCJI
Lustro dolne posiada mo¿liwoœæ 3-stopniwej regulacji
pola detekcji czujki.

Czujka SPIDER PA powinna byæ
zainstalowana na wysokoœci 1..1,2m
od pod³o¿a. Zakres detekcji czujki
mo¿e byæ zmieniony poprzez
regulacjê dolnego lustra.

Czujka SPIDER PA posiada dwa tory
detekcji.
Lustro górne pracuje zawsze równolegle do
pod³o¿a, ignoruj¹c w ten sposób zwierzêta.
Lustro dolne mo¿e byæ regulowane w celu
zmiany pola detekcji czujki (zobacz rysunek
z prawej strony).

1
-

1,
2m

1 - 1,2m

1 - 1,2m

1 - 1,2m

0 5 10 14 m

0 5 10 14 m

0 5 10 14 m
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UWAGA

Pamiêtaj:

WA¯NE

Zasiêg detekcji.

WA¯NE

Po pod³¹czeniu zasilania czujka SPIDER PA pozostaje przez 30s
w trybie rozruchowym. Dopiero po up³ywie tego czasu mo¿liwe
jest przeprowadzenie testu.

Aby optymalnie dobraæ zakres detekcji czujki nale¿y pos³u¿yæ
siê informacjami zamieszczonymi na stronach 11, 10 i 8.

Ustawiaj¹c obszar detekcji
pamiêtaj, ¿e alarm zostanie
wywo³any dopiero po przeciêciu
obu torów detekcji.

WA¯NE

SPIDER PA musi byæ zainstalowany prostopadle do pod³o¿a.

Detekcja w tym
samym czasie obu
elementów PIR
generuje alarm.

Detekcja tylko przez
dolny lub górny
element PIR
generuje alarmu za
wyj¹tkiem ustawienia
trybu Security.

nie

Je¿eli obszar detekcji czujki znajduje
siê blisko ulicy, mo¿liwe jest
wykrycie du¿ych obiektów
poruszaj¹cych siê poza chronionym
polem detekcji.

W takim przypadku aby z
minimalizowaæ powstanie
fa³szywych alarmów nale¿y
zmniejszyæ zasiêg detekcji czujki.

Obszar detekcji czujki mo¿e siê
zwiêkszyæ je¿eli w jego obrêbie
zachodz¹ zmiany temperatur
spowodowane poruszaj¹cymi siê
obiektami.

Zakres pola detekcji podany w instrukcji obowi¹zuje dla poruszaj¹cego
siê cz³owieka.
Je¿eli czujka zainstalowana jest blisko ulicy lub urz¹dzeñ
charakteryzuj¹cych siê gwa³townymi zmianami temperatur zwiêksza
siê jej czu³oœæ i wyd³u¿a zasiêg detekcji w porównaniu ze wskazanym.
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TRYB AND AKCESORIA

Przyk³adowe pod³¹czenie

(SPIDER1-DIP3 ON)

1° Przyk³ad dzia³ania w trybie AND-warunkowy:

Uchwyt do mont¿u w ziemi.
SB120 SB130

SPIDER PA 1 SPIDER PA 2

U¿yj wyjœcia AUX aby mo¿liwa by³a praca czujki SPIDER PA w trybie AND
lub AND-warunkowy.
Aby aktywowaæ tryb AND patrz strona 9 (DIP 3).

Wyjœcie AUX musi byæ zamkniête (zwarte do masy)
je¿eli druga czujka nie jest w stanie alarmu.

Przeciêcie pola detekcji obu czujek
w czasie 30s spowoduje alarm.

2° Przyk³ad dzia³ania w trybie AND-warunkowy:

Obie czujki SPIDER PA w trybie pracy AND-warunkowy

SPIDER PA przy wspó³pracy z barier¹ SILVER.

Przeciêcie pola detekcji
SPIDER PA i bariery
SILVER w czasie nie
d³u¿szym ni¿ 30s
wygeneruje alarm.

Uchwyt do mont¿u na stabilnym pod³o¿u.

Aby zainstalowaæ czujkê
SPIDER PA na s³upku u¿yj
opcjonalnych uchwytów
KIT SP.

1 2
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NIE!

Górny tor detekcji musi byæ prowadzony równolegle do pod³o¿a.

NIE!

NIE!

Poruszaj¹ce obiekty w obszarze
detekcji czujki mog¹ byæ Ÿród³em
fa³szywych alarmów.

Czujka SPIDER PA jest odporna na zak³ócenia
wywo³ane zmianami oœwietlenia. Jednak¿e zbyt
mocne œwiat³o padaj¹ce bezpoœrednio na czujkê
mo¿e spowodowaæ jej zadzia³anie.

NIEPRAWID£OWA INSTALCJA
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.

POMOC

Nie

Nie

Nie Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak
Tak

Tak Tak

Tak

Czy dioda LED œwieci ?
Czy dzia³a Buzzer ?_

SprawdŸ czy napiêcie zasilania jest
odpowiednie (10,5 ... 13,8VDC)

Czy na wejœcie B podane jest
12VDC?

Zdejmij napiêcie 12VDC

Czy wejœcie AUX jest

Zadzwoñ do serwisu

Brak detekcji

Otwórz wyjœcie AUX

Podaj odpowiednie
napiêcie

Czy zwory S1 i S2 s¹
za³o¿one ?

Za³u¿ zwory S1 i S2

Ustaw czujkê prostopadle do pod³o¿a

Dopasuj strefê detekcji czujki do obszaru chronionego

Usuñ z pola detekcji obiekty odbijaj¹ce œwiat³o

Zmieñ miejsce instalacji

Dopasuj pole detekcji czujki do obszaru chronionego

Zmieñ ustawienie czu³oœci (patrz strona 8)

Zadzwoñ do serwisu

Alarm przy braku
poruszj¹cych siê obiektów
w polu detekcji czujki

Czy czujka jest zainstalowana prostopadle do pod³o¿a ?

SprawdŸ czy zasiêg czujki nie wychodzi poza obszar chroniony ?

SprawdŸ czy ¿adne obiekty nie znajduj¹ siê w polu detekcji

SprawdŸ czy czujka nie jest oœlepiona sztucznym oœwietleniem lub
promieniami s³onecznymi

Czy pole detekcji jest w³aœciwie ustawione ?

SprawdŸ czy czu³oœæ nie jest ustawiona na nisk¹

Brak alarmu
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AVS ELECTRONICS zastrzega sobie prawo do zmiany wygl¹du oraz danych technicznych produktów w dowolnym czasie.

AVS ELECTRONICS

Volta Sp. z o.o.
ul. Jutrzenki 94, 02-230 Warszawa

tel: +48 (22) 572-90-20
fax: +48 (22) 572-90-30

www.volta.com.pl
volta@volta.com.pl

DANE TECHNICZNE

Maksymalny zasiêg detekcji
Minimalny zasiêg detekcji
Wysokoœæ monta¿u
Temperatura pracy

Wyjœcie alarmowe

Napiêcie zasilania

Tolerancja napiêcia zasilania

Pobór pr¹du w dozorze
Pobór pr¹du w alarmie
Iloœæ wi¹zek dla ka¿dego elementu PIR

Wymiary (h x l x w) (mm)

Wyjœcie sabota¿owe
PrzekaŸnik
Wejœcie AUX
Wejœcie stanu systemu
Automatyczna kompensacja

Walk Test

Folia maskuj¹ca
Stopieñ ochrony

14m

3m
od 1 do 1.2m
-20 C ... +50 C0 0

217 x 76 x 72,5
12 VDC

Max. 15V, Min. 10.5V

18 mA

25 mA
9 podwójnych

1 (C/NC lub C/NO)
1 (C/NC)
12V 500mA
dla dodatkowej czujki
TAK
TAK

Sygnalizacja LED i Buzzer

2

IP 54

UWAGA: Urz¹dzenie wymaga bezpiecznego zasilania z
odpowiedni¹ charakterystyk¹ pr¹dow¹ i bezpiecznikiem
(ref. EN 60950).


