c € @ SY%TE,E‘“CT: YQ%A%SC.
AVS ELECTRONICS

SPDER PA

Zewnetrzna czujka PIR
(dwa podwaojne pyroelementy)




CHARAKTERYSTYKA

SPIDER PA to pasywna czujka podczerwieni o
dwoch podwojnych pyroelementach
przeznaczona do zastosowan zewngtrznych.

Dwa tory detekcji oraz mikroprocesorowa
analiza sygnatu eliminuja powstawanie
falszywych alarmow.

Stopniowa regulacja czuto$ci oraz zastosowana
automatyczna kompensacja temperatury
pozwalaja na dostosowanie pracy czujki do
warunkow srodowiskowych.

Whbudowany buzzer i wskaznik diody LED
utatwiajace przeprowadzenie Walk Testu.

Wyjscie AUX pozwalajace na wspolprace
dwoch czujek w iloczynie.

Regulowany zasigg detekcji umozliwiajacy
wlasciwe dopasowanie do obszaru chronionego.

DZIALANIE

ZASILANIE ...

Po wiaczeniu zasilania czujka przez 30 sekund
znajduje si¢ w trybie rozruchowym. W tym
czasie buzzer i dioda LED sa wilaczone.

ANALIZA SYGNALU

Sygnal analogowy pochodzacy od dwoch
podwdjnych pyroelementéw podlega cyfrowej
analizie, w ktorej brane sa pod uwage
nastgpujace wielkosci:

B Amplituda

Bl Okres impulsu

B Czestotliwos¢ pomiedzy impulsami
B Polaryzacja impulsu

B Detekcja przez oba elementy PIR

Spetienie wszystkich 5 kryteriow generuje
»wlasciwy alarm”.

VOLTA Sp. z 0.0., ul. Jutrzenki 94, 02-230 Warszawa

http://www.volta.com.pl/, email: volta@volta.com.pl




Opis I Uszezelka Tylnia plytka

Podstawa

Obudowa 0

O N Plytka
\ \ y
’®\\' . 0 elektroniki
Styk \Q/
sabotazowy \%
.
. -
~
Sruba
mocujaca dystansowa
Elementy opcjonalne -
o T~
i
Sruba mocujaca
VOLTA Sp. z 0.0., ul. Jutrzenki 94, 02-230 Warszawa http://www.volta.com.pl/, email: volta@volta.com.pl




Demontz czujki Spider I Montaz na $cianie I Montaz na stupku I

1

Zdejmij obudowg

Aby zainstalowa¢ styk Aby zainstalowac styk
sabotazowy zobacz strong 5. sabotazowy zobacz strong 5.

\ Do instalacji czujki na stupku przy
Q
g

pomocy opcjonalnych uchwytéw
montazowych nalezy uzy¢ 8 $rub o
P & wymiarach M4x10.

2

f . Q@Q przewod
e Ny
Wyjmij plytke - % & A
elektroniki czujki -~ & .
rozchylajac przy Sruba M & *Q & @
tym plastikowe dystansowa - :%(Q“‘ g 0
podporki. styku ﬂ L /Q V@  al Y - /\ N
sabotazowego ‘ f Q) a - N Qq
’ el @J L /
// B //// /// @ Qj ®//
M/ & -
3 Pierscien & % <
g NS
o Be | Otwor na $rube mocujaca
Zdejmij podstawe — ';é’%' ﬂ styk sabotazowy
czujki. GS"// e ’Q
Do montazu $ciennego uzyj 2 C
kotkow rozporowych o $rednicy Pierécief Otwér na érube mocujaca styk
$Smm. , sabotazowy powinien miec¢
Sruba dystansowa srednice 3,25mm.

styku sabotazowego




Styk sabotazowy na oderwanie od podloia'

Do poprawnego dziatania styku

sabotazowego, chronigcego czujke
przed oderwaniem od $ciany lub
stupka, nalezy uzy¢ $ruby
dystansowe;.

UWAGA

Aby uzywac styku
sabotazowego na
oderwanie od
podloza nalezy
wyciac otwor w
podstawie
obudowy.

Prowadzenie przewodu I

Jezeli przewdd wychodzi z tylu obudowy
uzyj otworu na $rodku podstawy (zobacz
rys. z lewej strony).

Ustal wlasciwe prowadzenie przewodu.

Jezeli przewod doprowadzony jest z
boku czujki nalezy uzy¢ otworéw do
tego przeznaczonych (patrz rys. po
prawej stronie).

UWAGA

g

Jezeli ptytka elektroniki w raz
z optyka czujki ukierunkowana
jest na boki, przewod

wyprowadzamy tak jak to
pokazano na rysunku.

Przewdd i styki
sabotazowe

/

Jezeli ptytka elektroniki w

raz z optyka czujki ustawiana
jest na wprost, przewod
wyprowadzamy z dowolnego

otworu.

Ulozenie podstawy g &
obudowy

Uzyj $ruby mocujace;j
W raz z pier§cieniem w
celu przykregcenia
tylniej plytki do
podstawy obudowy.

-5-




STYK SABOTAZOWY '

Styk sabotazowy montujemy po tej stronie, po ktorej
zrobione jest wyprowadzenie przewodu.

Zaciski styku sabotazowego
podtaczamy do zaciskow
C/NC centrali.

84 - OFF TT ochrona przed oderwaniem
od $ciany

Zamknigty Tamper wylaczony

Otwarty  Tamper wiaczony
(fabrycz.)

ELEKTRONIKA I

N
Y’
S Q
: N
S
U
SIS
3
N R 2
QY
AN N
o, N
//. S

SN
a
X a
N
7
> 7
7

s

S
v\‘gﬁ‘-‘=

>,

N/
J7=,
Z

3 )

Umocuj ptytke na wiasciwym
miejscu tak aby zaciski
wejsciowe znajdowalty sie po
prawej stronie. (zobacz
rysunek).

SYGNALIZACJA I

Czujka SPIDER PA posiada
wbudowany buzzer i diode LED do
sygnalizacji akustycznej 1 optycznej
zadziatania czujki (alarmu).

Aby wylaczy¢
buzzer zdejmij
zwore S1.

Po podtaczeniu czujki do zasilania
buzzer i dioda LED przez 30s
sygnalizuja tryb rozruchowy czujki.




MASKOWANIE I

W celu zredukowania kata
detekcji lub
wyeliminowania
konkretnych wiazek uzyj
specjalnej folii
dostarczonych w raz z
czujka.

T
L

|
LTI

o ° 3

Okresl obszar ktory

chcesz wyeliminowac
z pola detekcji czujki
1 zaznacz segment
potrzebne do
wycigcia.

Folia dzieli chroniony
obszar na 12
segmentdw, z ktorych
kazdy to 15°.

Sprawdz czy

prawidlowe
pozycje.

zamaskowales

Wytnij zaznaczone segmenty tak aby
uzyskaé wtasciwy kat detekciji.

W

Upewnij sie, ze odpowiednig
segmenty zamontowane sg
tak samo dla obu
elementéw. PIR.

Umies¢ obie folie na swoim
miejscu tak jak to pokazano na
rysunku.




ZACISKI I

Il

[
)

olod

oooooll
0000001
T =AUXB N C

/ + Zasilanie 12 V
- Zasilanie 0 V

~

ZWORKI

5
(o]

B Wejscie stanu systemu. Jesli system jest rozbrojony i na wejscie
B podane jest 12V, SPIDER PA dziala nastgpujaco:

¢ wyjscie alarmowe bgdzie zawsze nieaktywne (bgdzie
aktywne dopiero po 5s po zdjgciu napigeia

e dioda LED i buzzer sa zawsze gotowe sygnalizacji alarmu

Fabryczn.

S1 Zamknicta

Buzzer wlaczony

Zamknig¢ta

AUX Wejscie do podtaczenia dodatkowej czujki dla pracy w trybie

AND

(o] Wyjscie alarmowe C/NC lub C/NO w zaleznosci od ustawienia

\ NC/NO zworki S3. ‘

Otwarta Buzzer wylaczony
Zamknieta  Dioda LED wiaczona
S2 Zamknigta
Otwarta Dioda LED wytaczona
s3 Poz. A Wyjscie alarmowe C/NC Poz. A
Poz. B Wyjscie alarmowe C/NO
Zamknigta iki
€ Reset czujki Otwarta

RESET Otwarta

Praca normalna
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Przetaczniki DIP I

4 DIP 1 i DIP 2 - regulacja czutos$ci

LOW  Czutoé¢ niska. Czutosé jest o potowe nizsza od normalnej i dziala podwdjny
licznik impulsow.

NORMAL Czulos$¢ normalna.
(fabrycz.)

HIGH  Czulo$¢ wysoka. Czulo$¢ jest normalna i dziata pojedynczy licznik
impulsow.

SECURITY SPIDER PA dziata jak w trybie NORMAL, ale wystarczy Ze jeden element
PIR zadziata 3 razy w ciagu 30s aby zostat wygenerowany alarm.

DIP 3 - WEJSCIE AUX

AND Czujka bedzie generowata alarm tylko wtedy, gdy w czasie 30s po wykryciu
J g . y . . .
warunkowy intruza druga czujka podtaczona do wejscia AUX tez wygeneruje alarm.

Czujka wygeneruje alarm kiedy obie czujki w tym samym czasie
(fabrycz.) wykryja intruza.

DIP 4 - ALARM OUTPUT

(fabrycz.) Wyjscie NC bez rezystora

Do wyjscia alarmowego podtaczony jest szeregowo rezystor 4K7Q
(typowe dla podiaczenia do centrali alarmowej AVS).




POLE DETEKCJI I

Regulujac ustawienie optyki czujki trzymaj
ptytke elektroniki na wysokos$ci zaciskow
wejsciowych.

Optyka czujki moze by¢ ustawiana w
zakresie 7 pozycji, kazda stanowi kat 15°.

Uktad optyczny czujki
moze by¢ regulowany w
zakresie £90°. Zakres
detekcji czujki wynosi
14m, 90°.

G oL vi
III|IIII|III|

0

g

vl 0l

T

45°

g
/ |
vy /
4 2
>
N\
N\
T T T

N
0 5 10  14m

POLE DETEKCJI

Oba elementy PIR posiadaja to samo pole
detekcji. Nie mozliwa jest sytuacja aby
elementy PIR chronity r6znych obszarow.




Detekcja I

1-1,2m

[ [ |
[ Czujka SPIDER PA powinna by¢
zainstalowana na wysokosci 1..1,2m
od podtoza. Zakres detekcji czujki
moze by¢ zmieniony poprzez
regulacje dolnego lustra.
1-1,2m

ZMIANA POLA DETEKCJI

Lustro dolne posiada mozliwos¢ 3-stopniwej regulacji
pola detekcji czujki.

1. Maksymalny zasigg detekcji 14m.
2. Sredni zasigg detekcji 8m.
3. Minimalny zasigg detekcji 3m.

MAKSYMALNY ZASIEG DETEKCJI

1-1,2m

Czujka SPIDER PA posiada dwa tory
detekc;ji.

Lustro gérne pracuje zawsze rownolegle do
podioza, ignorujac w ten sposob zwierzeta.
Lustro dolne moze by¢ regulowane w celu
zmiany pola detekcji czujki (zobacz rysunek
Z prawej strony).

-11 -




UWAGA I

Po podiaczeniu zasilania czujka SPIDER PA pozostaje przez 30s
w trybie rozruchowym. Dopiero po uptywie tego czasu mozliwe
jest przeprowadzenie testu.

Pamietaj:
Aby optymalnie dobra¢ zakres detekcji czujki nalezy postuzy¢
si¢ informacjami zamieszczonymi na stronach 11, 101 8.

WAZNE

Zakres pola detekcji podany w instrukcji obowigzuje dla poruszajgcego
sie cztowieka.

Jezeli czujka zainstalowana jest blisko ulicy lub urzadzen
charakteryzujgcych sie gwattownymi zmianami temperatur zwieksza
sie jej czutosc¢ i wydtuza zasieg detekcji w poréwnaniu ze wskazanym.

R
A

y WAZNE
Ustawiajac obszar detekcji
pamigtaj, ze alarm zostanie

wywotany dopiero po przecigciu
obu torow detekcji.

WAZNE

SPIDER PA musi by¢ zainstalowany prostopadle do podloza.

Obszar detekcji czujki moze sig
zwigkszy¢ jezeli w jego obrgbie
zachodza zmiany temperatur
spowodowane poruszajacymi si¢
obiektami.

— | Detekcja w tym
= samym czasie obu
- elementéw PIR

generuje alarm.

Detekcja tylko przez
— dolny lub gérny
element PIR nie
generuje alarmu za
wyjatkiem ustawienia
trybu Security.

Jezeli obszar detekcji czujki znajduje
si¢ blisko ulicy, mozliwe jest
wykrycie duzych obiektow
poruszajacych si¢ poza chronionym

polem detekcji.

W takim przypadku aby z

minimalizowa¢ powstanie Zasieg detekj.
fatszywych alarméw nalezy
zmniejszy¢ zasigg detekcji czujki.

-12 -




TRYB AND I AKCESORIA I

Uzyj wyjs$cia AUX aby mozliwa byta praca czujki SPIDER PA w trybie AND
lub AND-warunkowy.
Aby aktywowac tryb AND patrz strona 9 (DIP 3). @
o o . /{’/ > ’f Aby zainstalowa¢ czujke
@ Wyjscie AUX musi by¢ zamknigte (zwarte do masy) & o ] SPIDER PA na stupku uzyj
3¢ jezeli druga czujka nie jest w stanie alarmu. & 1&?/‘6/ opcjonalnych uchwytow
S S KIT SP.
] < @
- oo
1 @ 0 Przyktadowe podiaczenie Mj{fjﬁ///ﬂ
e o
L , , || &
[0 0000 [OXORORORORO)
+=AUXB ¥ C T =AUXB ¥ C
SPIDER PA 1 SPIDER PA 2

1° Przykiad dziatania w trybie AND-warunkowy:

Obie czujki SPIDER PA w trybie pracy AND-warunkowy
12 Przecigcie pola detekcji obu czujek

w czasie 30s spowoduje alarm.

T h . ™~ (SPIDER1-DIP3 ON)

R

2° Przykiad dziatania w trybie AND-warunkowy:
SPIDER PA przy wspotpracy z bariera SILVER.

= =
0 g
N ‘v‘ .
) e, ”
‘. .
" e a “ PR ] . — — &4 ¢
.
‘.
, <

Przecigcie pola detekcji
SPIDER PA i bariery ~

SILVER w czasie nie L.
dtuzszym niz 30s Uchwyt do montzu na stabilnym podtozu. Uchwyt do montzu w ziemi.
SB120 SB130

wygeneruje alarm.
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NIEPRAWIDLOWA INSTALCJA I

NIE!

Gorny tor detekcji musi by¢ prowadzony rownolegle do podioza.

NIE!

Czujka SPIDER PA jest odporna na zaktocenia
wywotane zmianami o$wietlenia. Jednakze zbyt

—— | mocne $wiatto padajace bezposrednio na czujke
moze spowodowac jej zadziatanie.

Poruszajace obiekty w obszarze
detekcji czujki moga by¢ zrodiem
falszywych alarmow.

-14 -




POMOC I

Brak alarmu

Podaj odpowiednie Zatuz zwory S1i S2

__|Czy dioda LED $wieci ? @ Sprawdz czy napigcie zasilania jest
Czy dziala Buzzer ?_ odpowiednie (10,5 ... 13,8VDC)

napiecie
- =

Czy zwory S11iS2 sa

Alarm przy braku
poruszjacych si¢ obiektow
w polu detekeji czujki

Czy na wejscie B podane jest
12vDC?

Zdejmij napiecie 12VDC

Czy wejscie AUX jest

Zadzwon do serwisu

zalozone ?

Otworz wyjscie AUX

ve g

Zadzwon do serwisu

—| Czy czujka jest zainstalowana prostopadle do podloza ?

&

Ustaw czujke prostopadle do podloza

Sprawdz czy zasigg czujki nie wychodzi poza obszar chroniony ?

@

)

Dopasuj strefe detekeji czujki do obszaru chronionego

Sprawdz czy zadne obiekty nie znajduja si¢ w polu detekcji

@

Usun z pola detekcji obiekty odbijajace Swiatlo

Tak

Sprawdz czy czujka nie jest oSlepiona sztucznym o$wietleniem lub’

®

promieniami slonecznymi

Brak detekeji

— Czy pole detekcji jest wlasciwie ustawione ?

)

Tak

Sprawdz czy czulo$¢ nie jest ustawiona na niska

@

Zmien miejsce instalacji

Dopasuj pole detekeji czujki do obszaru chronionego

Zmien ustawienie czulosci (patrz strona 8)
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-3 5
DANE TECHNICZNE
Maksymalny zasieg detekcji 14m ) E—
Minimalny zasieg detekcji 3m i
Wysoko$é montazu od1dol.2m
Temperatura pracy -20°C ... +50°C
Wymiary (h x 1 x w) (mm) 217 x76 x 72,5 2
Napiecie zasilania 12 VDC
Tolerancja napigcia zasilania Max. 15V, Min. 10.5V S [ &
Pobor pradu w dozorze 18 mA
Pobor pradu w alarmie 25 mA
Ilos¢ wiazek dla kazdego elementu PIR 9 podwojnych I
Wyijscie alarmowe 1 (C/NC lub C/NQ)
Wyjscie sabotazowe 1 (C/NC)
Przekaznik 12V 500mA
Wejscie AUX dla dodatkowej czujki %/ ”—’_J
Wejscie stanu systemu TAK
Automatyczna kompensacja TAK r .
” AVS ELECTRONICS
Walk Test Sygnalizacja LED i Buzzer Volta sp Z 0.0
Folia maskujgca 2 ul. Jutrzenki 94, 02-230 Warszawa
Stopien ochrony IP 54 tel: +48 (22) 572-90-20
fax: +48 (22) 572-90-30
UWAGA: Urzadzenie wymaga bezpiecznego zasilania z
& odpowiednia charakterystyka pradows i bezpiecznikiem www.volta.com.pl
(ref. EN 60950). volta@volta.com.pl

AVS ELECTRONICS zastrzega sobie prawo do zmiany wygladu oraz danych technicznych produktéw w dowolnym czasie.
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